SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST — 6 INSTALACJA ODGROMOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem instalacji odgromowej w ramach zadania pn.: ,Wymiana
pokrycia dachu i innych elementéw na budynku biurowym Urzedu Miasta Ciechandéw przy ul.
Wodnej” zlokalizowanego w Ciechanowie przy ul. Wodnej 1, powiat ciechanowski.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja

Zakres robdt obejmuje w szczegdlnosci:

Montaz nowej instalacji odgromowej na dachu budynku, montaz elementéw mocujacych oraz
potaczenie przewoddw odprowadzajgcych z istniejgcym uziomem.

2. MATERIALY

Wszystkie elementy instalacji odgromowej muszg by¢ wykonane ze stali ocynkowanej.
Elementy muszg by¢ odporne na korozje oraz dziatanie warunkdw atmosferycznych.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 pkt. 4.
Uzywany przez Wykonawce sprzet nie moze powodowaé niekorzystnego wptywu na jakosé
robaot.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST-0 pkt. 6
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5.2. Warunki przystgpienia do robét
Przystgpienie do wykonywania robdt jest mozliwe wytgcznie za zgoda Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i
etap robot budowlanych spetniajg wymog wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.
5.3. Wykonywanie robot
5.3.1. Warunki wykonania
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz normami. Montaz
instalacji nalezy skoordynowad z robotami dekarskimi . Wszystkie potgczenia muszg
zapewniac trwatosc¢ elektryczng i mechaniczna.
5.3.2. Technologia wykonania
Zwody poziome prowadzi¢ po potaci dachu. Przewody odprowadzajgce prowadzi¢ w
sposéb uporzadkowany i zabezpieczony przed uszkodzeniem. Potgczenia wykonywad

przy uzyciu zaciskow systemowych. Zachowaé wymagane odlegtosci od innych
instalacji i elementéw budynku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST-0 pkt. 7.
6.2. Ocena jakosci
— Sprawdzenie zgodnosci materiatow z ST i dokumentacja,
— Kontrole prawidtowosci montazu elementdéw instalacji,
— Sprawdzenie ciggtosci potaczen,
— Woykonanie pomiardw ciggtosci rezystancji uziemienia.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady prowadzenia robot
Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robdét podano w ST-0 pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiarowe
Wg przedmiaru robot.
8. ODBIOR | PRZYJECIE ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét okresla ST-0 pkt.9 .

9. PODSTAWA | WARUNKI PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci za wykonanie robét okresla umowa oraz ST-0 pkt. 10.
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10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

e Prawo budowlane,

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych,
e PN-EN 62305 — Ochrona odgromowa,

e PN-EN 62561 — Elementy systemu ochrony odgromowej,

e instrukcje i wytyczne producentow.
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